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Pateutanspruehc: 

1. Synchronklcinmotor, bci dem cin den Per- 
manentmagnetlaufer des Motors umgebender, die 
Standcrwicklung tragender Spulenkorper zwischen 5 
zwei die Stirnseiten des Motors bildenden S t a n- 
derpolblechen angcordnct ist, wclche Standerpol- 
bieche axial vorstehende Haupt- und Hilfsp.oi- 
zacken aufweisen und durch einen sie in axialem 
Abstand h'altenden und den Spulenkorper auBen io 
umschlieBenden RiickschluBmantel miteinander 
verbunden sind, bei wekhem Motor ferner beid- 
seitig zwischen dem Spulenkorper unci den Stan- 
derpolblechen jeweils ein flachcs, auf die Hilfs- 
polzackcn aufgestecktcs Belastungsteil cingefiigt 15 
ist, -dadurch gckcnnzcichn e t , daB an 
einem oder be id en Belastungsteilen (6 bzw. 6 a) 
mindestens ein aus dcr Ebene des Belastungsteiles 
hervorstehender elastischer Vorsprung (16) aus- 
gcbildet ist, wo bei das axiale MaB des an dem 10 
einen EJelastungstcil (6 bzw. 6 a) ausgebildeten 
Vorsprunges (16) bzw, dcr an den beiden Be- 
lastungsteilen (6 bzw. 6a) ausgebildeten Vor- 
spriinge (16) mindestens gleich der Summe der 

in axialer Riehtung auftretenden Material- und 25 
Fertigungstoleranzen ist. 

2. Synchronklcinmotor nach Anspruch 1, mit 
brillenformig ausgebildeten Belastungsteilen, da- 
durch gekennzcichnet, daB als Vorsprung an zwei 
gegen iibc.r licgcnden Seiten mindestens eines Be- 3° 
lastungstcilcs (6 bzw. 6 a) Fahncn (16) gebildct 
und aus dcr Ebene des Belastungsteiles (6 bzw. 

6 a) herausgebogen sind. 

3. Synchronklcinmotor nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzcichnet, daB an jeder Scite des Be- 35 
lastungstcilcs (6 bzw, 6 a) zwei mit ihren freien 
Endcn zueinanderragende Fahncn vorgesehcri" 
sind. 


Die Erfindung bezieht sich auf einen Synchron- 
kleinmotor, bei dem ein den Permanentmagnetlaufer 
des Motors umgebender, die Standcrwicklung tragen- 
der Spulenkorper zwischen zwei die Stirnseiten des 45 
Motors bildenden Standerpolblechen angeordnet ist, 
welche Standerpolbleche axial vorstehende Haupt- 
und Hilfspolzackcn aufweisen und durch einen sie 
in einem axialen Abstand haltenden und den Spulen- 
korper aufien umschlieBenden RiickschluBmantel mit- 5<> 
einander verbunden sind, bei welchem Motor ferner 
beidseitig zwischen dem Spulenkorper und den Stan- 
derpolblechen jeweils ein fl aches, auf die Hilfspol- 
zacken aufgestecktcs Belastungsteil eingefiigt ist. 

Ein soldier Motor ist aus der US-PS 29 51 957 be- 55 
kannt. Die unvermeidlichen Fertigungstoleranzen 
beim Spulenkorper, die Materialtoleranzen bei den 
Belastungsteilen und schlieBlich die Toleranzen beim 
Zusammenbau der Standerpolbleche fuhren bei einem 
solchen Motor dazu, daB zwischen den Standerpol- 60 
biechen, den Belastungsteilen und dem Spulenkorper 
ein axiales Spiel entstehen kann. Infolge dieses axi- 
alen Spieles kann es zu Schwingungen der Belastungs- 
teile und des Spulenkorpers kommen, die zu storen- 
den Crnrritisrhpn fiihrnn 6 5 
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den jewciligen Toleranzen ohne Spiel fest ancinandcr 
anlicgen. 

Die Losung dcr gcstellten Aufgabc gclingt bci 
einem Synchronklcinmotor dcr cin gangs beschrie- 
benen Art nach der Erfindung dadurch, daB an einem 
oder beiden Belastungsteilen mindestens cin aus der 
Ebene des Belastungsteiles hervorstehender elasti- 
scher Vorsprung ausgcbildet ist, wobei das axiale 
MaB des an dem einen Belastungsteil ausgebildeten 
Vorsprunges b % zw. der an den beiden Belastungs- 
teilen ausgebildeten Vorspriinge mindestens gleich der 
Summe der in axialer Riehtung auftretenden Mate- 
rial- und Fertigungstoleranzen ist. 

Durch den elastischen Vorsprung an den Bela- 
stungsteilen wird unabhangig von den jeweils in 
axialer Riehtung auftretenden verschicdenen Tole- 
ranzen ein festes Anliegen der Belastungstcile an den 
Standerpolblechen und an dem Spulenkorper erreicht. 
Dam it konnen die Belastungstcile und der Spulen- 
korper nicht mehr schwingen. Der oder die elasti- 
schen Vorspriinge konnen bei der Herstellung des 
Belastungsteiles in einem Arbeitsgang ausgcbildet 
werden. Somit ist kcin gesonderter Fertigungs- oder 
Montageaufwand notwendig, wie er beispielsweise 
bei dcr Verwcndung eines . gesondcrten Tciles zum 
Ausgleich des axialen Spieles auftreten wiirde. 

Nach cincr Ausgestaltung dcr Erfindung sind bci 
einem Synchronklcinmotor mit brillenformig ausge- 
bildeten Belastungsteilen an zwei gcgeniiberliegendcn 
Seiten mindestens eines Belastungsteiles durch Aus- 
stanzc.n Fahncn gebildct und aus der Ebene des Be- 
lastungsteiles herausgebogen, Durch die Ausbildung 
von Fahncn an zwei gegenubcrliegcnden Seiten des 
Belastungsteiles wird cin paralleled Aus rich ten des 
Belastungsteiles gegenubcr dem Spulenkorper und den 
Standerpolblechen erreicht. Weiterhin ist cs vorteil- 
haft, daB an jeder Scitc des Belastungsteiles zweii mit 
ihren freien Enden zueinander ragende Fahncn Vor- 
gesehen sind. Hicrdurch ergeben sich auf jeder Seite 
des Belastungsteiles zwei Auflagepunkte, so daB einer 
Kippbewegung des Belastungsteiles entgegengewirkt 
wird. 

An Hand eines in der Zeichnung dargestellten 
Ausfuhrungsbeispieles wird der Gegenstand der Er- 
findung nachfolgend naher beschrieben. Es zeigt 

F ig. 1 eine Seitenansicht eines ' Synchronklein- 
motors im Teilschnitt, 

F i g. 2 ein Standerpolbiech mit eingelegtem Be- 
lastungsteil im Schnitt, 

Fig. 3 und 4 verschiedene Ausfiihrungsformen 
des Belastungsteiles in Draufsicht, . 

Fig. 3a und 4 a jeweils eine Seitenansicht der in 
F i g. 3 und 4 dargestellten Belastungsteile. 

Der in F i g. 1 dargestellte Synchronkleinmotor 1 
weist zwei Standerpolbleche 2 und 3 auf, welche die 
Stirnseiten des Motors bilden. Diese Standerpol- 
bleche 2 und 3 tragen Haupt- undHilfspole 4 und 5, 
wie aus Fig. 2 zu ersehen ist. Im Teilschnitt der 
Fig. 1 sind jeweils nur Hilfspole 5 zu sehen. Auf die 
HilfspoleS der Standerpolbleche 2 und 3 ist jeweils 
ein Belastungsteil 6 aufgesteckt. Die Belastungsteile 
liegen zwischen den Standerpolblechen 2 und 3 und 
einem den Permanentmagnetlaufer 7 des Motors unn- 
gebenden Spulenkorper 8, welchcr die Standerwick- 
hinn 9 (riiet. Die Mnnot- und Hilfspolzackcn 4 und 5 
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tung der Haupt- und Hilfspolzacken 4 unci 5 umgc- 
bpgene Zapfcn 10 unci Lappcn 11 auf. Die Lappcn 11 
sind jcwcils mil eincm Schiitz versehcn, in den die 
Zapfcn 10 des jcwcils- anderen Standerpolblechcs 2 
bzw. 3 eingrcifc.n, Hierdurch werden die Standerpoi- 
blcchc 2 und 3 zusammcngch alien und die Zapfcn 10 
und Lappcn 1 1 biiden zusammcn c.inen den Spulcn- 
korpcr 8 umschlicBenden RuckschluBmantei. 

Der Permancntrnagnetlaufer 7 des Motors besteht 
aus. eincm Permancntmagncten 12, der von cinenvauf 
einer Wcile 13 angeordneten Kuriststofftrager 14 gc- 
haltcn ist. Die Lagerung der Welle erfolgt durch zwei 
in die Standcrpolblcche 2 und 3 eingesctztc Lager 15. 

In F i g. I ist ferner zu erkennen, daft die Bela- 
stungstciic 6 jcwcils cine Fahne 16 aufweisen, die aus 
der Ebcnc der Bciastungsteilc 6 herausgebogen. ist 
und sich an der VcrguBmassc 17 des Spulcnkorpers 8 
abstiitzt. Durch die elastischen Fahnen 16 wird ein 
sich durch die verse hicdenen Toleranzen (Fertigungs- 
toleranz des Spulcnkorpers 8, Materiaitoleranz der 
Belastungstciie 6, Abstandstoleranz der beiden Stan- 
dcrpolblcche 2 und 3) crgebendes axial es Spiel ausgc- 
gli.chen, so daB unabhangig von den jeweiligen Tole- 
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ranzen immer ein fester Sitz der Belastungstciie 6 und 
des Spulcnkorpers 8 gegeben ist. 

Bei dent in Fig. 2 dargestejlten Schnittbild des 
Standerpolblechcs 2 mit dem eingefugten Bclastungs- 
5 tcil 6 ist insbesondere der aus der Ebcnc des Beia- 
stungsteiles 6 herausgebogene clastische Vorsprung 
16 deutlich zu crkennen. 

la den F i g. 3 und 4 sind zwei verschiedenc Aus- 
fuhrungsformen eines brillenformigen Belastungs- 

io teiles 6 bzw. 6 a clargestellt. Die Belastungstciie 6 und 
6 a wcisen jcwcils Offnungcn 17 auf, durch die die 
Hilfspolzacken 5 bcim Aufsteckcn der Bciastungs- 
teilc 6 bzw, 6 a hindurchragen. An zwei gegeniiber- 
licgenden Seiten der Bciastungsteilc 6 und 6 a sind 

15 als Fahnen ausgcbildete clastische Vorsprunge 16 
vorgeschen. Die Ausfiihrungsform nach Fig. 4 hat 
gegeniiber der in F i g. 3 dargestelltcn Ausfiihrungs- 
form den Vortcil von Materialersparnis, da fiir die 
vorzusehende Fahne 16 einc kleinere Ausbuchtung 

ao an dem Bclastungsteil notwendig ist. 

An Hand der F i g. 3 a und 4 a ist jeweils zu er- 
kennen, wie die Fahnen 16 aus der Ebene des Bela- 
stungstcilcs 6 bzw. 6 a herausgebogen sind. 
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